WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.1.1.Specyfikacja Techniczna D.00.00.00- Wymagania ©gdldnosi si do wymaga wspélnych dla
poszczegoblnych wymagdechnicznych dotyezych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w
ramach projektu rozbudowy, przebudowy, termomode)i budynku hotelu OSIR wraz z przebudatojazdu
i budowg parkingu w Bdzinie przy ul. Sportowej4 — e drogowa.
1.1.2.Roboty obejmuy;:
budowe drog i parkingow
budowe chodnikéw
1.2. Zakres stosowania ST.
1.2.1.Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specydjkar echniczne naly odczytywa i
rozumie w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuaktil.
1.3. Zakres Robét oftiych ST.
1.3.1.Wymagania ogélne nailg rozumie i stosow& w powiazaniu z ntej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:
I Roboty rozbiérkowe
Il Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punktow wysgkowych.
[l Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podia

v Nawierzchnia drég i chodnikow z kostki betonowej

V Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanegdamcznie
VI Krawezniki betonowe

Vi Betonowe obrzea chodnikowe

Vi Zielen i trawniki

1.3.2.Niezalenie od postanowieKlauzuli Danych Kontraktowych normy pstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznyadlp stosowane przez Wykonagva jezyku polskim.

1.4. Okrélenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowabbiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowcy catcé¢ techniczno- aytkowa
(drog) albo jej czs¢ stanowica odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.2. Chodnikwyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Drogawydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu bsigju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz ze
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik Budowypatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagy do
notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoeggn rejestrowania dokonywanych
odbioréw Rob6t, przekazywania polédaennej korespondencji technicznej pagtey Inzynierem, Wykonawg
projektantem.

1.4.5. Jezdniaczes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowyosoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

1.4.7. Konstrukcja nawierzchniktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzania.

1.4.8. Koryte element uformowany w korpusie drogowym w celwzatda w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.9. Ksgga Obmiaru akceptowany przez fgniera zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wytwoércobmiaru dokonywanych Robét w formie wyliézeszkicéw i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegapotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.10. Laboratoriumdrogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksege przez Zamawigiego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwhzanych z ocenjakasci materiatdw oraz Robot.
1.4.11. Materiaty wszelkie tworzywa niezigine do wykonania robét, zgodne z Dokument&epjektowy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przepéitora Nadzoru.

1.4.12.. Nawierzchniawarstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna gorna warstwa nawierzchni poddana béppdnio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Podbudowa dolna cz$¢ nawierzchni stigca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadniczgérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladésie z jednej lub dwéch warstw.

1.4.13. Niweletawysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.



1.4.14. Odpowiednia ( bliska ) zgoddozgodndé wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesk
przedziat tolerancji nie zostat okteny- z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju Robd4t budowlanych.

1.4.15. Pas drogowywydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w nim
drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowyzaaéwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chronicych ludzi isrodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.16. Podige- grunt rodzimy lub nasypowy,4ecy pod nawierzchrido gkbokasci przemarzania.

1.4.17. Podiee ulepszonegoérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.18. Polecenie hyniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyriera,w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji Robot lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektantuprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem Dokumentacji Projektowej.
1.4.20. Rysunkicze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharakterystyki wymiary
obiektu kedacego przedmiotem Robdét.

1.4.21.8lepy Kosztoryswykaz Robét z podaniem ich dici ( przedmiar ) w kolejnii technologicznej ich
wykonania.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jekich wykonania oraz za ich zgodid@ Dokumentagj
Projektow, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w Klauzuli Danych Kontraktowych przet@Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperow, Dziennik Bugtau(siege Obmiaru Rob6t oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gaguoie Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowastizie zawiera nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:

A. CZESC DROGOWA.

(1) Dokumentacja Projektowa wedzi drogowej opracowana zostata w oparciu o prdieghniczny i zawiera
nastpujace rysunki:

Plan sytuacyjno-wysokciowy 1: 500 D-01
Plan tyczenia 1:500 D-02
Profil drogi 1: 50/500 D-03
Przekroje konstrukcyjne A-A, D-D 1. 25 D-04
Przekroje konstrukcyjne B-B, C-C 1. 25 D-05
Przekroje charakterystyczne 1:100 D-06

(2 ) Dokumentacja Projektowa do przekazania Wylayapo przyznaniu Kontraktu.
Projekt techniczny spogdzono w oparciu o:

- dokonany geodezyjny pomiar wysck@owy

- zaktualizowany podkiad geodezyjny
Projekt zawiera:
- Opis techniczny.
- Cz4¢ rysunkove:
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpuwe nastpujaca kolejnd¢ ich
waznosci:
Specyfikacje Techniczne.
Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie mize wykorzystywa btedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich odkryciu
winien natychmiast powiadoinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich znhido poprawek.
W przypadku rozbienosci opis wymiar6w waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatislzgodne z DokumentacpProjektows i ST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za wartii docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moa przekracz&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nieda w petni zgodne z DokumentadpProjektowy lub ST, i wplynie
to na niezadowalaga jakas¢ budowli, to takie materiatydnla niezwlocznie zagpione innymi, a Roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Fakt przysipienia do Rob6t Wykonawca przed ich rozpmiem obwidci publicznie oraz umigi w sposéb
uzgodniony i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoai¢ tablic informacyjnych. Tablice informacyjneda
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robat.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen
Kontraktows.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy datgeochrony
srodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawcatizie:

-utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stjj,

-podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb
lub wtasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania

Srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitdub substancjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

-mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy fatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadoweyte do Robdt bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostk, jednoznacznie okftajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.
Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, @akaiczeniu Robét ich szkodlivgéd
zanika ( np. materialy pylaste ) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiigj powinien otrzymézgod: na wycie
tych materiatéw od wigiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSgecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wiacicielami tych uradzei potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeqie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzear w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
Rob6t, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomé Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgaa Rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadonsdektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oedzib z
min wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWWykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwkzkaa instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.
1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow.

Wykonawca stosowsasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na ¢ przy transporcie materiatlow i
wypos&enia na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie rigab zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéhgly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.
Pojazdy i fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie Terenu Budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawvszelkich Rob6t w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniamekispa Nadzoru.



1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robét Wykonawocgdbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpiecaestwa i higieny
pracy. W szczegolioi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafj@kreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie Robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrefRobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do Robét od
Daty Rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia Zaékaenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca kdzie utrzymywad Roboty do czasu kemowego odbioru. Utrzymanie powinnodgrowadzone w
taki spos@b, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru kaicowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie kgniera powinien rozpoez
Roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centram@jscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdreasv jakikolwiek sposob zwizane z Robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqzas prowadzenia Robét.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizeh lub metod, i w spos6bagty bedzie
informowa® Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.6. Nazwy i kody

KOD CPV 45111000-8, 45111200-0, 45233233-1, 45101

2. MATERIALY.

2.1.7Zr6dka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do Robot Wykonawca przedstawi szczeg6towe informdogycace proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danégadta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb agty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobot.
2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiad witacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatdw z
jakichkolwiekzrédet miejscowych wiiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawiaggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentazipwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdalosciowych i jakd@ciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatéw do Robdét.

Naktad czasowo zeljy z terenu wykopow, dalzie formowany w hatdy i wykorzystany przy zasypce
przywracaniu stanu terenu przy ukaeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwif erenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie leda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktadosdpdnio do wymagaKontraktu lub
wskaza Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorazdad Wykonawca niedalzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszcéeigne w Kontrakcie.
Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materialow magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzorehy sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibki materiatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.



W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytwérni beda zachowane nagtujace
warunki:

Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwérni, gdzie odbywa siprodukcja
materialéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadge wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowyallz
zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadze#elidnspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatléw do innych Robo6tzne dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zostanie
przewartdciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaamykonuje
na wlasne ryzyko, licc sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyedo czasu, gdyedla one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowala gaka¢ | wiasciwosé do Rob6t i byty dogpne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgamanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspekfdadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed kyciem materiatu, albo w okresie dirym, jeeli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezeby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.
3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie spkgu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot. Spezuzywany do Robaét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawecy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadiku ustalew takich dokumentach sptzpowinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajnd¢ sprz:itu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadamistdkargmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspekfdadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byitrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroénpdowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie co&ntow potwierdzagych dopuszczenie spita do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigojazliwo$¢é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniyimera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezmby¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantafe zachowania warunkow Kontraktu, zogtan
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipukzczone do Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych Robét i wkaiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu drizie zapewni@prowadzenie Robét zgodnie z zasadami danymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektdadzoru, w terminie przewidzianym w Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afiein na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie
odpowiadaice warunkom Kontraktu na polecenigyniera teda usunete z Terenu Budowy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgoétnie z Kontraktem, oraz za jdkaastosowanych
materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgoéiha Dokumentagj Projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji Rob6t oraz poleceniami InspekiNadzoru.



Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgso wszystkich
elementéw Robo6t zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pémie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu Robot
zostan, jesli wymaga bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wgkan na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wystkarzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich dokladné.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemenRnhbot lda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejnfamjektowej i w ST, a tate w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgkdni wyniki bada materialéw i Robot, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatbwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgpod grdba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego typubmosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jaikd ( PZJ).

Do obowkzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyhiera programu zapewnienia
jakaosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia Robo6t, madiwosci technicznych, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumendgmjojektows, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakd bedzie zawier&

cze$¢ 0gOlm opisupca:

organizact wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaeRobaét,

organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

bhp,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw Robét,
system ( sposéb i procedyrproponowanej kontroli i sterowania jak® wykonywanych Robot,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli ( opis laboratoriutasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bada),

sposO6b oraz forpngromadzenia wynikow badadaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procest@rologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji zgnierowi;

cze$¢ szczegOtow opisupca dla kazdego asortymentu Robét:

wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiczpraz wyposzeniem w
mechanizmy di sterowania i udzenia pomiarowo- kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskczy,
kruszyw itp.,

sposbdb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedatitita wiasciwosci w czasie transportu,

sposob i procedgmpomiardw i bada ( rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp. ) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw Robat,

spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakmi Robét.

Celem kontroli Robét dilzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazona jakosé
Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robd6t i jakéci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz Rob6t.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadawatj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materialdw oraz Robo6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrilakumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci 53 okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneilone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm
okreslajacych procedury bada



Inzynier kedzie mig€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzorudulzie przekazywaWykonawczy pisemne informacje o jakichkolwiek roeglgnieciach
dotyczicych uradzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluietod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych materiatow i dégije do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jg&ko
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania préaiyedatych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie miat zapewniapmazliwosé¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych matevigt&re
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonaweg usungte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych bagmkrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzerséeuek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez biyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektmtaoru.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badsvykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inspektorowi Nadzoru

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami jak najszybciaje pé&niej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd

Wyniki bada ( kopie ) lzda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularasetitug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych , przez niego zaaprobowanych

6.6. Badania prowadzone przezyniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst @go dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowradta ich wytwarzania, i zapewniona medaie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta matavia

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobtsbt prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia
zgodnd¢ materiatow i Robét z wymaganiami ST na podstawyeikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inspektor Nadzoru ni@ pobiera prébki materiatéw i prowadibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raportu Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawecy lub zleci niezamemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych hadio oprze siwytacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zggdnmateriatow i Rob6t z Dokumentadprojektove i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatketvypada i pobierania probek poniesione zostanzez
Wykonawe.

6.7. Atesty jakéci materiatow i urzdzen.

Przed wykonaniem badgakaosci materiatdw przez WykonawglInspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia
materialy posiadage atest producenta stwierdmaj zgodndé¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesgywgymagane przez ST, kda partia dostarczona do Robétibie
posiada atest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystoweddla posiadéd atesty wydane przez producenta, poparte w raziggdry wynikami
wykonanych przez niego bati&Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvimspektorowi
Nadzoru.

Materiaty posiadajce atesty, a usglzenia- wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie z86
zostanie stwierdzona niezgodtach wiasciwosci z ST to takie materialy i/ lub wdzenia zostanodrzucone.
6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawmjoawiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu Budowyala okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnza
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgaujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu Robdét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyellzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz@tdaska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technila, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyelda oznaczone kolejnym numerem gznika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawjaggo Dokumentacji Projektowej,

uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramoéw Robdt,

terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczego6inych elementéw Robdét,

przebieg Rob6t, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w Robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zaradzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw Rob6t zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i kaicowych odbioréw
Robdét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

zgodnda¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise Dokumentacji Projektowe;,

dane dotycace czynnéci geodezyjnych ( pomiarowych ) dokonywanych prizedrakcie wykonywania Robot,
dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,

dane dotycace jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prapadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu Rob6t.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdbprzedtazone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do DziennikaddyydWykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Insjpea Nadzoru do ustosunkowania. $Projektant nie jest
jednak stroa Kontraktu i nie ma uprawntedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

(2) Kskga Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego elementu Robdét.
Obmiary wykonanych Rob6t przeprowadzawisposoéb cigly w jednostkach przgfych w Wycenionym
Slepym Kosztorysie i wpisuje do Kgji Obmiaru.

( 3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzetaeo jakdci materiatow, recepty robocze

i kontrolne wyniki bada Wykonawcy legda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie
Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt 6.8.1.- 6.8.3 rasfjace dokumenty:
pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno- prawne z osobami trzecimi i inne wmyocywilni- prawne,

protokoty odbioru Rob6t,

protokoty z narad i ustate

korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgalrawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robdét.

Obmiar Robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy Projektova i
ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionglapym Kosztorysie.



Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym poweiiaidniu Irzyniera o zakresie obmierzanych Robaot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kgigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie ( opuszczenie ) wdiach podanych Wlepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyobowiazku ukaiczenia wszystkich Robét. &lne
dane zostanpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru name.

Obmiar gotowych Robotdalzie przeprowadzony z e€ztaicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonavénspektora
Nadzoru.

7.2. Zasady okéania ilosci Robot i materiatow.

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Rob6t nie wymagaggo inaczej, oktosci beda wyliczane
w m’® jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@ami
7.3. Uradzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie Uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roliihlzaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi - zasady wania.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom Specyfikaciji
Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposoéb aigly zachowanie doktadioi wg
norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub kaicowym odbiorem Rob6t, a ta w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robét.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezézda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgji Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mbgc¢ dofaczone w formie
oddzielnego zatznika do Kstgi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z é&képrem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw Robdét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

odbiorowi czséciowemu,

odbiorowi kaacowemu,

odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbidr Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbiér Robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robdét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegagkryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowaniaregl posipu Robdét.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowai¢ danej czsci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem debaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiédtie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikadudi powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru
Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia iiynier na podstawie dokumentéw zawiargich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z Dokumentagj
Projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru cgciowego Robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze k@mwym Robdét.
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8.4. Odbiér kacowy Robot.

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoad&obdt w odniesieniu do ich g, jakdsci i
wartcsci.

Catkowite zakéczenie Robo6t oraz gotoviddo odbioru kdcowego lrdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadem@m na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbiér kaicowy Robét nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitzac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zalzenia Robét i przyria dokumentéw, o ktérych mowa w pkt 8.5.
Odbioru kaicowego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajaeigo w obecnii Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakdowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania Robét z Dokumentacj
Projektows i ST.

W toku odbioru kdcowego Rob6t komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rofzépetniagcych i Robot
poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych Robét popmamjch lub Robot uzupetiggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustala nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jakaé wykonywanych Robot w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej DokumentBepjektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma
dalszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiekerpieczéstwo ruchu, komisja dokona patea, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagmazyjetych w Dokumentach
Kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koowego Robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomickavego Robét jest protokét odbiorudamwego Robét
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zoba@any przygotowanastpujace dokumenty:

Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami,

Specyfikacje Techniczne,

uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszczg pdbiorze Rob6t Zanikagych i ukgajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalece

recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiaru,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,

opini¢ technologicza sporadzona na podstawie wszystkich wynikéw b@dpomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z P37,

sprawozdanie techniczne,

inne dokumenty wymagane przez Zamaugepo.

Sprawozdanie technicznedzie zawieré:

zakres i lokalizagj wykonywanych Robét,

wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumenpaojektowej przekazanej przez Zamawaggo,
uwagi dotyczace warunkéw realizacji Robdt,

dat rozpoczcia i zakaiczenia Robot.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nidgbgotowe do
odbioru kaxcowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru kaowego.
Robot.

Wszystkie zarazdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robot uzufitych wyznaczy komisja.

8.6. Odbidr ostateczny.

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych Robidzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ostatecznydnlzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad odbioru
koncowego.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ustalenia ogodlne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarove ustalomn,
dla danej pozycjslepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgedniat wszystkie czynnéii, wymagania i badania skladeg st na jej
wykonanie, okréone dla tej Roboty w pkt 9 ST i w Dokumentacji jeidowe].

Cena jednostkowaedzie obejmowé:
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robocizre bezpdredni,

wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi ( sprowadzenigepma Teren Budowy i z powrotem,
monta i demonta na stanowisku pracy ),

koszty pdrednie, w sktad ktérych wchogizptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmikiadzoru i
laboratorium, koszty uatzizenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym dofadazenie energii i wody, budowa
drég dojazdowych itp.), koszty dotygze oznakowania Robd6t, wydatki dotyce bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzieawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz
koszty zaradu przedsibiorstwa Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogicych wysapi¢ w
czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczane zgodnie z obaujacymi zasadami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaaalan pozycg z WycenionynSlepym Kosztorysem jest
ostateczna i wyklucza nmltiwo$¢ dodatkowej zaptaty za wykonanie Robétetyigh ta pozycj kosztorysow.

9.2. Zaplecze Zamawigjego.

9.2.1.Wymagania dotyerce Zaplecza Zamawigjego.

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobamany zapewrti Zamawiajicemu Zaplecze:

(1) Biuro dla inspektora nadzoru wraz z nigite, instalacy elektryczn, sanitarg, telefoniczi oraz
ogrzewaniem. Budowa pomieszazgraz utrzymanie i eksploatacja w/w Zaplecza prady czas trwania
Inwestycji naley do obowazkéw Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWAZANE
Warunki Umowy
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I. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. ZAKRES ROBOT.
1.1 Specyfikacja dotyczy wykonania rob6t rozbiérkotvistniepcych nawierzchni utwardzonych
- nawierzchni asfaltowej gruba 5cm — 2240rh
- nawierzchni chodnika z ptytek chodnikowych 35&81 —145m
- nawierzchni chodnika z kostki betonowej gr. 66340n7
- plyty betonowej grubi@i 10cm — 60rh
- kraweznika betonowego—415mb
- obrzey betonowych - 118mb
- wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRET
Elementy rozbiérki podane w poz. 1.1. zostawykonane ¢cznie. Zatadunek gruzu rozbiérkowego rigle
wykona fadowarlg oraz ecznie.
4. TRANSPORT.
Materiaty uzyskane z rozbiorki mady¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru dla danego asortymentu matendahiorkowego na odlegié i miejsce uzgodnione z
Inwestorem.
5. WYKONANIE ROBOT
Wyznaczenie elementéw nawierzchni do rozbidrki haleykona na podstawie Dokumentacji Projektowe;j.
Za bezpieczistwo ruchu na odcinku wykonywanych rob6t odpowiatiai jest Wykonawca robot.
6. OBMIAR ROBOT.
Jednostkami obmiaru$ m? dla powierzchni, | m dla kragznikéw , | n? dla wywozu materiatéw z rozbiorki.
7. PODSTAWA PLATNGCI.
Cena wykonania rob6t obejmuje rozbidrki:
- kraweznikéw betonowych ulicznych
- obrzezy betonowych
- nawierzchni asfaltowej
- piyty betonowej
- chodnikéw z ptytek chodnikowych
- chodnikéw z kostki betonowej

II. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. ZAKRES ROBOT .
Specyfikacja obejmuje wszystkie czydobmajce na celu wykonanie robét zwmanych z wyznaczeniem
sytuacyjnym oraz wysokciowym gtéwnych punktow :

- drég i parkingéw 1725Mm
- chodnikéw 480rh
2. MATERIALY.

Stupki betonowe, trzpienie metalowe, paliki drewr@afarba chlorokauczukowa lub inne materiaty
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

3. SPRET.

Roboty pomiarowe naky wykona specjalistycznym spekem geodezyjnym gwarantigiym doktadnéci
wymagane w pkt 5. Stabilizagjzabezpieczenie i oznaczenie punktéw wykaraznie.

4. TRANSPORT.

Dowolnesrodki transportowe.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe okréli¢ w punktach dacych prawidtowe odwzorowania
projektowanego placu parkingowego i chodnikow.

Doktadna¢ wytyczenia wysokéciowego dla punktéw gtéwnych =0+r5mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania rob6t gegphych zgodnie z wymogami i doktadeaami
wymienionymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostl obmiaru jest 1



13

8.0DBIOR ROBOT

Roboty obgte ST odbiera liynier na podstawie wykonanych szkicéw wg zasadstdngch w ST
DM.00.00.00-,Wymagania ogélne”

9. PODSTAWA PLATNGCI.

Cena wykonania rob6t obejmuje wytyczenie, sprawizemastabilizowanie i zabezpieczenie punktéw
gtéwnych, hcznie z kosztem materiatéw i transportu.

10. PRZEPISY ZWAZANE.

10.1. Normy:

PN-S-02205/98 - Roboty ziemne.

10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Gtéwnyadi@eodezji i Kartografii- GUGIK:
Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywanie geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozidbuGiK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysadaowa osnowa geodezyjna- GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga InyeistGUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyf@&lGiK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyfagGiK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno- wysclowe- GUGIK, 1979.

[ll. ROBOTY ZIEMNE
KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM DNA (PODLO ZA)

1. ZAKRES ROBOT

1.1.Wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zagczeniem dna koryta (pod#n gruntowego):

- dla chodnikéw —480Mm

- dla drég i parkingéw —-1728m

1.2.Zatadunek i wyw6z nadmiaru gruntu poza teregolry na odlegtéc i miejsce uzgodnione z Inwestorem.
2. MATERIALY

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypdwipay spetnié wymagania okrdone w PN-S-02205

3. SPRET

Do realizacji robét Wykonawca zobaany jest korzystania z ogélnodgatego sprgtu mechanicznego
(sprawnego technicznie) przeznaczonego do tegortpit tj. - koparko-tadowarka, spycharkssignicowa,
walec gtadki, ubijak szybko uderzay, walec wibracyjny, ptyta wibracyjna itp. , orazupetniajcy sprzt
reczny.

4. TRANSPORT

Grunt naley przemieszczaz zastosowaniem spycharek i przewapraztem samochodowym. Wybérodka
transportu zaley od odlegtdci, warunkoéw lokalnych i przeznaczenia gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Korytowanie.

Korytowanie powinno by wykonane na powierzchni catlego pasa rob6t z zawtnsiem koparko-tadowarki lub
spycharki. Tam gdzie nie jest to aligve nalezy stosowd reczne wykonanie robét. Grukbzdejmowanej
warstwy gruntu powinna ldyzgodna z SST. Zglly grunt naley skiadow& w regularnych pryzmach lub
bezpdrednio zatadowana sprzt transportowy z odwozem poza teren budowy. Miegdéadowania gruntu
powinny by przez Wykonawgtak dobrane, by zabezpieczyrzed ewentualnym najézaniem przez pojazdy.
5.2. Profilowanie i zagszczenie dna koryta (podi gruntowego).

Wykonawca meée przysipi¢ do wykonywania profilowania i zagzczenia dna koryta (podi® gruntowego)
dopiero po zakéczeniu i odebraniu rob6t ziemnych zw@anych z wykonaniem koryta.

Po oczyszczeniu powierzchni dna koryta (padigruntowego), ktére ma byrofilowane naley sprawdzt, czy
istniejace rzdne umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych dna koryta (podia
gruntowego). Zalecaehby rzdne dna koryta przed profilowaniem byly o 2-5 cnzsae ni projektowane
rzedne dna koryta (podia gruntowego). Profilowanie nalgwykona spychark a tam gdzie to nie jest
mozliwe recznie.

Bezparednio po profilowaniu dna koryta (podko gruntowego) nals przystpi¢ do jego zagszczania
(doggszczania) przez watowanie walcem gtadkim a tamegtizhie jest mdiwe ubijakiem mechanicznym lub
ptyta wibracyjm. Jakiekolwiek nieréwnixi powstate przy zagzczaniu powinny bynaprawione przez
Wykonawe w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Minimalna warté¢ wskanika zagszczenia ¢ w dnie koryta (podtza gruntowego) powinna wyndsi,03.
Jezeli wartas¢ wskanika zagszczenia dna koryta (podi gruntowego) nie me by osagnigta przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nalgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajace uzyskanie wymaganej waito wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigodki
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacjpéhstora Nadzoru.
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5.3. Zatadunek i wyw6z nadmiaru gruntu.

Grunt uzyskany z korytowania najeodwiez¢ poza teren budowy. Do transportu rglezywaé
ogolnodostpnesrodki transportu np. samochodygzarowe samowytadowcze. Zatadunek gruntu nacgsprz
transportowy mge odbywa si¢ bezpdrednio przy wykonywaniu korytowania lub z pryzm. Batadunku
uzywaé koparko-tadowarki lub spetu recznego.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Zagszczenie dna koryta (podia gruntowego).

Do odbioru zagszczenia podia Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczratazeienie wynikéw bada
wskaznika zagszczenia (), wraz z zawarteciamisrednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na
podstawie bigacej kontroli zagszczenia.

Na podstawie zestawienia nayeobliczy¢ procent wynikdw badaw granicach dopuszczalnych, tzn. gdy
wskaznik zag:szczenia jest nie mniejszy od wymaganego i ewemiakreli¢ potracenia za niewkxriwe
zagszczenie.

6.2. Cechy geometryczne.

6.2.1.ROwWNG¢ .

Nieréwnas¢ profilowanego i zagszczonego dna koryta (podegruntowego) naly mierzy¢ 4 metrove fata co
10 metréw w kierunku podamym.

Nieréwndici nie mog, przekroczy 2 cm.

6.2.2.Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne dna koryta (padigruntowego) naky mierzy¢ za pomog 2 metrowej taty i poziomicy co
10 metrow na chodnikach i kdym miejscu parkingowym.

Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z projektem z tolerandj 0,5%.

6.2.3.Glebokas¢ koryta i rzzdne dna.

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 10 m na krawdziach koryta dla chodnikéw i naidym miejscu
parkingowym. Ranice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacza& +1 cm

i -2cm.

6.2.4.Uksztattowanie koryta.

Uksztattowanie koryta natg sprawdzé w punktach gtéwnych trasy chodnikéw iZkego miejsca
parkingowego.

6.2.5.Zasady pogpowania z odcinkami o niewdaiwych cechach geometrycznych.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od dargch w punktach
jw. powinny by naprawione przez spulchnienie detgikaosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniaykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest 1n korytowania oraz 1fwywozu (bez spulchnienia) gruntu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegajasadom odbioru robét zanikeych.

Wykonawca zgtasza hynierowi do odbioru zakizony odcinek zdcia humusu i/lub koryta (wyprofilowanego
i zagszczonego).

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniilh z biezacej kontroli robét.

W przypadku usterek kynier ustali zakres wykonania robét poprawkowydakres i wielké¢ potrmcen za
obnizong jakos¢ lub poleci powtdrzenie robét wedtug zasad ékmeych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Cena jednostkowa wykonanego koryta obejmuje:

- prace pomiarowe,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pryzmy lubdiad&iem nasrodki transportu,

- profilowanie i zagszczanie dna koryta

- utrzymanie koryta.

Cena jednostkowa wywozu gruntu z korytowania obggnmansport samochodami samowytadowcznymi na
miejsce i odlegtéc uzgodnion z Inwestorem

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy:

PN-87/S-02201 - ,Drogi samochodowe. Nawierzchnigdiwe. Podziat, nazwy i okdlenia”.

PN-88/B-04481 - ,Grunty budowlane. Badania probekngu”.

BN-64/8931-02 - ,Drogi samochodowe. Oznaczenie rinddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt”.

BN-75/8931-03 - ,Drogi samochodowe. Pobieranie pkogruntéw do celéw drogowych i lotniskowych”.
BN-68/8931-04 - ,Drogi samochodowe. Pomiar rédeimawierzchni planografem i gt

BN-77/8931-05 - ,Oznaczenie wskaka ngnaosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych”.
BN-77/8931-12 - ,Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu
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IV NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. ZAKRES ROBOT
Specyfikacja dotyczy zasad prowadzenia robéfzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej
llo$¢ wykonanej nawierzchni:

- kostka szara - kostka gruico8 cm - powierzchnia 1278 m
- kostka czerwona - kostka gruieo8 cm - powierzchnia 456m

- kostka czerwona - kostka grétid cm - powierzchnia 502Zm
2. MATERIALY

Betonowa kostka brukowa, kruszywo o uziarnieniur@sg lub mieszanina piaskuwiru — warunkiem
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogoyeshnposiadanie aprobaty techniczne;.

3. SPRET

Powierzchnie nawierzchni z kostki brukoweph wykonywane ¢cznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki uktadanevgarstwowo na palecie, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podemie nawierzchni powinien byegodny z
dokumentagj projektova.

5.2. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bvuch.

Kostke uktada st na warstwie kruszywa o uziarnieniu 0+-5mm w talkosiib, aby szczeliny rgdzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostgknalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy
w czasie wibrowania podsypka ulega gsagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania utme;j
nawierzchni z kostek brukowych stosuje wsibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony
kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrosvaaley prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunkusrodka i jednocz&ie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zagszczania nawierzchni nie wolnaywaé walca. Po ubiciu nawierzchni naleuzupetné szczeliny
piaskiem i zami& nawierzchrg.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien spravigdezzy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu. Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigia¢ od producenta wynikéw higcych
bada wyrobu nasciskanie.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podia, podbudowy i podsypki

Sprawdzenie podi@, podbudowy oraz podsypki w zakresie gagbowymaganych spadkoéw poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodcicz dokumentagj projektov.

6.2.2Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowsei wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniudrgsci z dokumentaagj
projektows oraz wymaganiami:

-pomierzenia szerokoi spoin,

-sprawdzenie prawidtovégi ubijania,

-sprawdzenie prawidtovéci wypetnienia spoin,

-sprawdzenie, czy przsty desé i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1.Nieréwndci podtwne

Nieréwndaici podiuzne nawierzchni mierzone tgub planografem zgodnie z nogrBN-8931-04 nie powinny
przekracz& 0,8 cm.

6.3.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinnylzgodne z dokumentacprojektows z tolerancj + 0,5 %.

6.3.3 Niweleta nawierzchni

Rdznica pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinna przekraéza
+1cm.

6.3.4 Szeroké¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
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6.3.5.Gruba¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekraoza 1 cm.
6.4. Czstotliwos¢ pomiaréw
Zaleca st, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzsde rzadziej ki2 razy na 100 m2
nawierzchni i w punktach charakterystycznych disebéty lub przekroju poprzecznego oraz yaze tam,
gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest 1nf nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagiojektow, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- przygotowanie podia,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
9. PODSTAWA PLATNGCI
Cena wykonania 1 fmawierzchni obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podia,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
- utozenie i ubicie kostki
- wypetnienie spoin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWAZANE
Normy
- PN-B-04111 Materialy kamienne. OznaczanieralnGci na tarczy Boehmego,
- PN-B-06250 Beton zwykly,
- PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu Zegé,
- PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcip
- PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do héte i zapraw,
- BN-6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdglementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw rtavisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza,
- BN-8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego,
- BN-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$anmawierzchni planografem i tat
- PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogow

V PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO MEC HANICZNIE

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyoabét zwazanych z wykonaniem warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego dla drog i parkingéw oraz choglwizgodnie z DokumentacProjektova.

warstwa podbudowy z kruszywa tamanego 20-63mm podi d parkingi gr.20 cm — 1725m

warstwa podbudowy z kruszywa tamanego 0-40 mm podi d parkingi gr.15 cm—1725m
warstwa podbudowy z kruszywa tamanego 0-40 mm podmwki gr.10 cm— 480 M
2. MATERIALY.

Materiatem do wykonania podbudoéw z kruszyw tamarstalvilizowanych mechanicznie powinnatby
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawsca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakéw
albo ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywa powinno b§jednorodne, bez zanieczyszaz#cych i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow.

- kruszywo tamane niesortowane 0 - 63 mm o uziaiaieiagtym,

2.2. Wymagania dla materiatow.

2.2.1.Krzywa uziarnienia, ok&tona wedtug normy PN-91/B-06714/15 powinna §uié sic w obszarze
pomigdzy krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.
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Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilianeago mechanicznie do podbudowy zasadniczej

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]

63 100

315 78+ 100

16 58+ 87

8 42+ 70

4 30+ 54

2 21+41

0.5 10+ 23

0.075 3+10

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy 2.
Tablica 2. Wymagane wilasfm kruszywa:

Lp. Wiasciwosci badane wedtug Wymagania
1 2 3
1 Zawartd¢ ziaren nieforemnych wg PN-78/B-
06714/16 nie wicej niz 30
2 Stopié przekruszenia ziaren % 75*
3 Scieralngé ziaren wekszych od 2 mm, wdbnie
Los Angeles wg PN-79/B-06714/42 ubytek masy
nie wigkszy niz
30
4 Mrozoodpornét ziaren wigkszych od 2mm wg
PN-79/B-06714/42 po 25 cyklach zamarzaniali
odmraania ubytek masy % nie gkiszy niz
10
5 Wskanik piaskowy wg BN-64/8931-01
kruszywa 5-krotnie zagzczonego metad
normalry, wg PN-88/B-044881 30+ 75
6 Zawartd¢ zanieczyszczeobecnych wg PN-
78/B-06714/12 nie wcej niz 0.2
7 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych wg PN{ Barwa cieczy nad
78/B-06714/25 kruszywem nie
ciemniejsza od barwy
WZOrcowej

*Frakcje kruszywa tamanego pozosata na sicie o oczkach kwadratowych 4mm powinny¢mie mniej nk
75% wagowo ziaren przekruszonych, posiaciagh wiecej niz jedra przetaman powierzchng.

2.2.2.Woda

Do zwilzania kruszywa naly stosowa wodk czyst,.

2.3. Kontrola jakéci materiatéw w okresie dostaw

Kontrola jakdci materialtdw polega na przeprowadzeniu lhackech fizycznych materiatow

i jakosci wody na reprezentatywnych prébkach i poréwnamuikéw z wymaganiami okéoonymi w p. 2.2.1.
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami.

3. SPRET

Przy mechanicznym wykonaniu robét Wykonawca powirdgsponowé nastpujacym , sprawnym technicznie
spratem:

mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankiznws wyposaone w uradzenia dozujce wod;,

réwniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania evétu,

walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoedgszczania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldébracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbyivaig w sposob przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu

i rozsegregowaniu. Ruch pojazdoéw po wyprofilowargmatazu drogi powinien by tak zorganizowany aby nie
dopusci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podia
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Poditae gruntowe pod podbudowy powinnochyrzygotowane zgodnie z wymaganiami gkwaymi w ST
~Profilowanie i zagszczanie podta”.

Podbudowa powinna kywytyczona w sposob umiliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacj
Projektova.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbawy powinny by wczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie rob6t przez Wt

5.2. Wytwarzanie mieszaki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektow&nzywa uziarnienia i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszankach stacjonarnych gwaraatyh otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodéc materiatu nie dopuszczasvywarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgipkowaniu powinna kiyod razu transportowana na
miejsce wbudowania w sposob przeciwdzigdgjsegregaciji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowe]j grétiptakiej aby jej ostateczna
grubas¢ po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Kada warstwa powinna Bywyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymaganych spadkéedingch wysokéciowych.

5.4. Zagszczanie

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczania przez
watowanie. Watowanie powinno pgpbwat stopniowo od dolnej do gornej kragizi podbudowy.
Zaggszczanie nalegy kontynuowa do osignigcia wskenika zagszczenia podbudowy nie mniejszegs hi0
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-884881 (metoda ).

Wilgotnoi¢ kruszywa podczas zesgczania powinna iyréwna wilgotndéci optymalnej, okrédonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-0448&t0da I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, poweimi
zost& osuszony przez mieszanie ramaoej warstwy i napowietrzenie.zidi wilgotnos¢ materiatu jest risza od
optymalnej, materiat w rozimnej warstwie powinien léyzwilzony wody i rbwnomiernie wymieszany.
Wilgotnaos¢ przy zagszczaniu powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj-1%, +2%.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przeda¢niem nasjpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowdzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane piezuch. Koszt napraw
wyniktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzystematyczne pomiary i badania kontrolne i deg#arich
wyniki Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

6.1.1.R6wnac¢ podbudowy

Nieréwnaici podbudowy nie powinny przekracza

12 mm - dla podbudowy zasadniczej

6.1.2.Spadki poprzeczne podbudowy

Powinny by zgodne z DokumentacProjektows z toleranci + 0.5%.

6.1.3.Rzedne podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ¢dnymi projektowanymi nie powinny przekracza
+1cmi-2cm.

6.1.4.Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej ae8j niz + 5 cm.
6.1.5.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,

-5 cm.

6.1.6.Wymagania dotycgce grubdci warstwy

Bezparednio przed odbiorem nalg wykona pomiary grubéci warstwy co najmniej w trzech punktach, lecz
nie rzadziej ni raz na 1000 f

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodbudowy nie powinny przekragza

dla podbudowy zasadniczej10%.

6.2. Wymagania dotyaze na@nosci i zag:szczenia podbudowy wedtug oligén ptytowych.

Nalezy wykona pomiary nénosci podbudowy z kruszywa, wedtug obign ptytowych, zgodnie z BN-
64/8931-02. Obaizenia naley wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 fnlub wedtug zaleaelnspektora
Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest 1ni
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegajasadom odbioru robét zanikeych.
Odbiér podbudowy powinien yprzeprowadzony w czasie ugtigviajacym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania gustrobot.

Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiawadliwie wykonanej warstwy na nayWykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inspekidaazoru.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Placi st za metr kwadratowy [fhwarstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego nagitznie.

Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie regept

sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zagszczenie,

przeprowadzenie pomiaréw badaboratoryjnych,

utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

PN-87/B-01100 - ,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalRodziat, nazwy i oké&enia”.

PN-76/B-06714/00 - ,Kruszywa mineralne. BadaniastBnowienia ogdine”.

BN-84/6774-02 - ,Kruszywa kamienne tamane do naxdgkni drogowych”.

BN-64/8933-02 - ,Drogi samochodowe. Podbudowa skywa stabilizowanego mechanicznie”.

VI KRAW EZNIKI BETONOWE NA tAWIE BETONOWEJ Z OPOREM

1. ZAKRES ROBOT .
llo$¢ utozonego krawznika 15 x 25cm

- prosty 247mb

- tlukowy 133mb

- skasny 6mb

llos¢ utozonego krawznika najazdowego 15x18cm -22mb
Wykonanie taw betonowych z oporem 408mb

2. MATERIALY.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow:

-krawezniki betonowe 15 x 25cm,

-krawezniki najazdowe 15x18cm

-piasek,

-cement portlandzki 25 do podsypki,

-cement portlandzki 35 do zaprawy,

-woda.

2.2. Wymagania dla materiatow.

Krawezniki, zaprawa i materiaty do podsypki cementowasbwej, zaprawy cementowo- piaskowej, powinny
spetnig wymagania okrdone w normach:

krawezniki PN-80/B-6775-03/04,

piasek PN-69/6721 i PN-79/B-12001,

cement portlandzki 35  PN-88/B-30001,

cement portlandzki 25  PN-88/B-30000,

woda PN-88/B-32250.

3. SPRZT.

Roboty zwizane z wykonaniem tawy podkraimikowej i ustawieniem kragznikdw wykonuje s recznie. Do
przygotowania podsypki i zaprawy stosuje rsieszark.

4. TRANSPORT.

Do rozwiezienia materiatu mady¢ uzyte dowolnesrodki transportu zaakceptowane przezymera.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zakres wykonywanych robot:

-wykonanie koryta jako wykopu askoprzestrzennego o szerékoi gigbokasci zgodnej z projektem,
- utlozenie szalowania dla tawy podkreimikowej z oporem,

- wykonanie tawy z betonu B15

- ustawienie krawznikéw na gotowej tawie wykortana zaprawie gr. 5cm,
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- wypetnienie spoin mizy prefabrykatami zapramcementowo- piaskoay

5.2. Wymagania dla wykonania.

5.2.1.tawy betonowe.

- beton B15 na tawy podkrawnikowe powinien by zgodny z PN-75/B-06250,

- wymiary tawy powinny by zgodne z projektem. Tolerancja wymiaréwzmavynosg:

dla wysokdci £10% wysokdci projektowej,

dla szerokéci +20% szerokéci projektowej.

5.2.2.Krawezniki:

- wysokai¢ kraweznika obnzonego od strony jezdni powinna wyn©8icm, na dtugéci miejsc parkingowych
12cm,

- niweleta podtana kraweznika obnzonego powinna byzgodna z istnigga niweley jezdni ulicy,

- tylnasciana krawznika od strony chodnika po ustawieniu powinné blsypana piaskienawirem, thuczniem
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, ubitymdraRensowanym,

- szerokd¢ spoin nie powinna przekragzacm,

- spoiny kravgznikéw wypent zaprava cementowo- piaskoywv stosunku 1:2,

- mieszank na podsypk cementowo- piaskoawvykona zgodnie z PN-61/B-06250 zyciem piaskurednio
lub gruboziarnistego zmieszanego z cementem w rskosi:4.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT.

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu czy:

materialy spetniaj wymagania wymienione w pkt 2.2,

wykonane roboty spetnigivymagania wymienione w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosti obmiaru jest 1mb

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenie jakii materiatow dokonuje siprzez petne sprawdzenie wynikéw badiboratoryjnych
uzytych materiatow.

8.2. Odbidr taw.

Odbioru taw jako robo6t zanikaych dokonuje siprzed ustawieniem kraydmikéw. Badania naley
przeprowadzi na kade 100m gotowej tawy. Rodzaje badazy odbiorze:

8.2.1.Zgodnda¢ profilu podiwznego gornej kraedzi tawy z DokumentagjProjektova. Jako dopuszczalne
przyjmuje s¢ odchyleniatlcm na kade 100m fawy.

8.2.2 Wysoka¢ ( grubd¢ ) taw oraz szerol&@ gornych powierzchni taw natg sprawdzé w dwédch dowolnie
wybranych punktach na kde 100m fawy.

8.2.3.Réwnai¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sirzez przytaenie w dwdch dowolnych punktach, na
kazde 100m tawy, 3- metrowej taty brukarskiej. Rrzit pomiedzy gorm powierzchm fawy i przytazor tata
nie maze przekraczalm.

8.3. Odbiér krawznikow.

Rodzaje bada

8.3.1.0dchylenia krawznikow w planie od linii projektowane;.

Dopuszczalha odchyleniglcm na kade 100m ustawionego krawnika.

8.3.2.0dchylenia niwelety gbrnej ptaszczyzny kegwika od niwelety projektowanej.

Dopuszczalne odchyleniglcm na kade 100m ustawionego krawnika.

8.3.3.Réwna¢ gornej powierzchni kragznika.

Réwnas¢ goérnej powierzchni kragznika sprawdza siprzez przytaenie w dwoch dowolnych punktach, na
kazde 100m krawznika, 3- metrowej faty brukarskiej. P&xat pomiedzy gorm powierzchn kraweznika i
przytozom fata nie maze przekraczalcm.

8.3.4.Dokladnd¢ wypetnienia spoin.

Doktadna¢ wypetnienia spoin badagsna kadych 10m ustawionego krawanika. Spoiny musgby¢
wypetnione catkowicie na petrgiebokasé.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Cena obejmuje:

-roboty wytyczeniowe,

-dostavg materiatow,

-wykonanie koryta,

-wykonanie kompletne faw,

-ustawienie krawznika z wypetnieniem spoin i obsypk

-wykonanie pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy:
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BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betdtlamenty nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Kraezniki i obrzeza chodnikowe.

BN-64/8845-02 - Krawzniki uliczne. Warunki techniczne wykonania i odhior
PN-54/S-30001 - Masy zalewowe.

PN-59/B-06711 - Kruszywo budowlane. Piasek do h@&tonzapraw.
PN-75/B-06250 - Beton zwykty.

PN-79/B-12001 - Kruszywo mineralne. Piaski do zapbadowlanych.
PN-88/B-30001 - Cement portlandzki z dodatkami.

PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.

PN-88/B-32250 - Woda do betonow i zapraw.

PN-84/6774-01 - Kruszywo naturalne do nawierzcliogdwych. Piasek..
PN-88/B-04481 - Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

PN-61/B-06250 - Podsypki cementowo- piaskowe

VIl OBRZE ZA BETONOWE

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyoab6t zwizanych z wykonaniem utenia obrzea
betonowego dla nawierzchni chodnikéw na chudymiet

llos¢ utozonego obrzea 6 x 20cm - 284 mb

2. MATERIALY.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow:

- obrzeza betonowe 6 x 20cm

- piasek,

- cement portlandzki 25

- woda

2.2. Wymagania dla materiatow.

Materialy stosowane wedtug zasad niniejszej ST wepetnid wymagania riej wymienionych norm:
obrzeza BN-80/B-6775-03/04

piasek PN-69/6721 i PN-79/B-12001

cement portlandzki 25  PN-88/B-30000

woda PN-88/B-32250

3. SPRET.

Roboty zwhzane z wykonaniem ustawienia obtgavykonuje s¢ recznie. Do przygotowania podsypki i
zaprawy stosuje simieszark.

4. TRANSPORT.

Do transportu materiatu madpy¢ uzyte dowolnesrodki transportu zaakceptowane przez Inspektorazdiad
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zakres wykonywanych robot:

wykonanie koryta jako wykopuagkoprzestrzennego o szeré&oi gtcbokadsci zgodnej z projektem,
wykonanie tawy z chudego betonu

ustawienie obrzg/ na gotowej fawie,

wypetlnienie spoin mdzy prefabrykatami zapraycementowo- piaskoyy

5.2. Wymagania dla wykonania.

Ustawienie obrzey betonowych- ustawienie na tawie z chudego bemobsypaniem zewirznejsciany
gruntem z wykopéw pod tawy wraz z jego ubiciem. Nigia powinna byzgodna

z Dokumentagj Projektows. Spoiny o szerok@i nie przekraczagej 1cm wypetni zaprava cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny wypeéina peha glebokas¢. Obramowanie wokét usdzen wykona przy
zalazeniu ustawienia gérnej krawzi obrzea o 1cm niej od poziomu chodnika celem upiavienia
swobodnego sptywu wody opadowe;.

5.2.3 Obrzea.

dopuszczalne odchylenia profilu poghiego obrzey +1cm,

dopuszczalne odchylenie od projektowanego kierutilam.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT.

6.1. Kontrola jakéci robot polega na sprawdzeniu czy:

materialy spetniaj wymagania wymienione w pkt 2.2,

wykonane roboty spetnigwvymagania wymienione w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest 1m ustawionego obrza.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenie jakii materiatéw dokonuje siprzez petne sprawdzenie wynikow bad@aboratoryjnych
uzytych materiatéw.

8.2. Odbiér obrzgy.

Rodzaje bada

8.2.1.0dchylenia obrzgy w planie od linii projektowane;.

Dopuszczalna odchylenidlcm na kade 100m ustawionego obeze

8.2.2.0dchylenia niwelety gérnej ptaszczyzny oliaed niwelety projektowane;.

Dopuszczalne odchylenidlcm na kade 100m ustawionego obeze

8.2.3.ROwnai¢ gornej powierzchni obrza.

Rownas¢ gornej powierzchni obrza sprawdza siprzez przytéenie w dwoch dowolnych punktach, natte
100m obrzea, 3- metrowej taty brukarskiej. Péxgt pomigdzy gorm powierzchn obrze: i przytozom tata nie
moze przekraczalcm.

8.2.4.Doktadna¢ wypetnienia spoin.

Doktadna¢ wypetnienia spoin badaesina kadych 10m ustawionego obeze Spoiny musgby¢ wypetnione
catkowicie na peln gtebokascé.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Cena jednostkowa dla wykonanego oliezebejmuje:

roboty wytyczeniowe,

dostaw materiatéw,

wykonanie koryta,

wykonanie kompletne taw,

ustawienie obrza z wypetnieniem spoin i obsygpk

wykonanie pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy:

PN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z bet@heimenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania.

PN-80/6775-03/03 - Prefabrykaty budowlane z bet@heimenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych.

PN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z bet@heimenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i

torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe..

PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.

PN-88/B-32250 - Woda do betonow i zapraw.

PN-B-11113 - Kruszywo naturalne do nawierzchniggneych. Piasek.
PN-88/B-04481 - Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.

VIl ZIELE N - TRAWNIKI

1. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyoabét zwihzanych z zaktadaniem i piglnacp trawnikéw na
terenie ptaskim oraz z plantowaniem terenu zgodi®kumentacgj Projektova.

lloé¢ wykonanych trawnikéw -  870m

2. MATERIALY.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow:

-ziemia urodzajna rodzima zdi z terenu dziatki przed rozpaciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczgych 2m wysokéci

-gotowa mieszanka nasion traw,

-woda do podlewania w okresie pighacji,

-nawozy mineralne

2.2. Wymagania dla materiatow.

Materialy stosowane wedtug zasad niniejszej ST wepetni& nastpujace wymagania :

-ziemia urodzajna nie nae byt zagruzowana, prze§oicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie,

-gotowa mieszanka nasion traw powinnadrmenaczony procentowy sktad gatunkowy, klag normy wg
ktorej zostata wyprodukowana, zdoédkietkowania,

-woda powinna b§ czysta,

-nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (za&@ezotu, fosforu,
potasu)
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3. SPRZT.

Wykonanie robét przewidujeesiecznie z zastosowaniem matogabarytowegoespmechanicznego:
Glebogryzarki, kultywatora, brony, watu gtadkiegm zhktadania trawnikéw, kosiarki mechanicznej do
pielegnacji trawnikdw, sprgu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (spycharki, &),

4. TRANSPORT.

Do transportu materiatu madpy¢ uzyte dowolnesrodki transportu zaakceptowane przez Inspektorazdiad
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zakres wykonywanych robot:

-0czyszczenie z gruzu i zanieczyszcterenu pod trawniki

-wyréwnanie i splantowanie terenu pod trawniki

-rozicielenie warstwy ziemi urodzajnej wymieszanej z oaami mineralnymi oraz uwatowanie jej
-obsianie gotow mieszank traw

-przykrycie nasion przez przemieszanie z ziegnabiami

-ostateczne watowanie

-pielegnacja trawnikéw

5.2. Wymagania dla wykonania robot.

-wyréwnanie i splantowanie terenu powinno zapéwnystawanie krawznika o 2-3cm nad terenem,
-ziemia urodzajna powinna byozcielona réwi warstw i starannie wyréwnana,

-watowanie warstwy urodzajnej powinne sidbywa watem gtadkim

-siew powinien s w dni bezwietrzne najlepiej w okresie wiosennymagp&niej do potowy padziernika,
-na terenach ptaskich #6 mieszanki nasion wysiewanych powinna wytdsi4kg na 10015

-po wysiewie ziemia powinna byvatowana watem lekkim,

-pielggnowanie powinno polegagrzede wszystkim na koszeniu i ewentualnym dosiewaraz podlewaniu w
okresie suszy,

-pierwsze koszenie piginacyjne powinno kiyprzeprowadzone gdy trawa gginie okoto 10cm wysokai,
-koszenie w catym okresie péginacyjnym powinno odbywéasie czesto i regularnie (ostatnie koszenie 7aGk
odby¢ w pierwszej potowie palziernika),

-trawniki wymagag nawazenia mineralnego w itei okoto 3kg na 100fna rok przy czym na wiosre
przewag azotu, a od potowy lata z ogranicaaloscia azotu a zwikszon iloscia potasu i fosforu,
-ostatnie nawienie bez azotu lecz tylko fosfor i potas

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Kontrola w czasie wykonywania robot polegapeawdzeniu czy:

-materialy spetniaj wymagania wymienione w pkt 2.2,

-wykonane roboty speinigwymagania wymienione w pkt 5.2.

6.2. Kontrola robo6t przy odbiorze polega na spramilz

-prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tysin)

-obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest 1nf wykonanego trawnika

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Cena jednostkowa 1mmvykonanego trawnika obejmuije:

-roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenusaietenie ziemi urodzajnej,

-zaktadanie trawnikow,

-pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naxenie, odchwaszczanie, dosiewanie,

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy:

PN-G-98011 - Torf rolniczy



